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Funkcni vzorek

Regulator dynamicky narocného pohonu s asynchronnim

motorem provozujici DTC v celém otackovém rozsahu

NABUZOVANI vV souladu s definici uvedenou v dokumentu
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| ? vﬁ . ,Metodika hodnoceni vysledkl vyzkumnych
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’;E*g programu (platna pro léta 2010 a 2011) je

uplatiiovan funkéni vzorek
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Matematicky +Regulator trakéniho pohonu s asynchronnim

model motoru

motorem provozujici DTC v celém otackovém

rozsahu".
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— A ss trolej .. U v" Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
' s FeSenim projektu MPO FR-TI1/343.

v" Navrzené zapojeni regulacnich obvodu

<04 S0ty

09

pohonu s asynchronnim motorem vychazi
z Takahashi-Noguchiho  principu  pfimého

fizeni momentu a statorového magnetického

toku. Sohledem na FeSeni zapojeni
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Matematicky B regulacnich obvodl je regulator vhodny pro
model motoru ‘C“ (M)

pohony s ,vy$$i“ spinaci frekvenci a je

primarné ur€en pro dynamicky narocné
pramyslové pohony a pfipadné vozidla lehké
trakce. Navrzené regula¢ni obvody vykazuji
vynikajici dynamické vlastnosti, robustnost a
jednoduché ladéni regulatoru  plynouci

EVIDENCNI €isLo:
z principu DTC. Postaveny funkéni vzorek
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pohonu ma jmenovity vykon 4kW. Navrzené
regulacni  obvody byly implementovany
v mikroprocesorovém regulatoru se
KONTAKTNI OSOBA: signalovym procesorem Texas Instruments
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