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Funkcni vzorek

Miniaturni vyvojovy kit pro fizeni autonomnich robotl se
signalovym procesorem

v" V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, &.j. 08724/09-RVV ,Metodika
hodnoceni vysledkd vyzkumu a vyvoje v roce
2009 je uplatiiovan funkéni vzorek ,Manualni

Fidici modul®.

v" Funkéni vzorek vznikl v ramci specifického

vyzKkumu.

v" VétsSina dostupnych vyvojovych kit je svymi

rozmeéry nepouzitelna pro mensi roboty, nebo
je vypoc€etnim vykonem nedostalujici pro
implementaci slozitéj$ich algoritmt. Byl tedy
vybran mikrokontrolér TMS320F280x. Tento
32 bitovy signalovy procesor je schopny
pracovat na frekvenci 100 MHz a je mozné jej
programovat pfimo z prostfedi Matlab
(znacné usnadnuje vyvoj vzhledem k nemalé

slozitosti periferii  samotného procesoru).

Navrzené feSeni se snazi minimalizovat pocet
soucastek nutnych pro funkci fidiciho systému
a zaroven byla zvlastni pozornost vénovana
navrhu analogovych vstupl a souvisejicich
periferii. Na kitu jsou vyvedeny nasledujici
periferie:

o 35 logickych 10 3,3V (PWM

vystupy, sériovy port, atd.)

EVIDENCNI CiISLO: . , )
o 16 analogovych vstupu 0-3V, 12bit,

22110 - FV013 - 2009 osazeny antialising filtry

o rozhrani JTAG

o  budi¢ CAN
KONTAKTNI OSOBA: v' Napéjeni zajistuji integrované low-drop
Ing. Kamil Kosturik, Ph.D stabilizatory 1.8, 3.3 VproCPU a5V
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