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Funkcni vzorek

Regulacni systém pro Fizeni soustavy: jednofazovy maticovy
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V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Ufadu vlady CR, &.j. 08724/09-RVV ,Metodika
hodnoceni vysledkd vyzkumu a vyvoje v roce
2009“ je uplatiovan  funkéni  vzorek
.Regulaéni systém pro fFizeni soustavy:
jednofazovy maticovy menic-pulsni

usmérnovac “.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim projektu GACR102/09/1164.

Regulaéni systém je tvoren pfedevSim dvojici
DSP Texas TMS320F2812 s vhodnymi
fidicimi algoritmy a s pfisluSnymi interface pro
snimani silovych veli¢éin a fizeni prvkl
meénicd. Prvni DSP fidi vstupni maticovy
ménic (tj. prepinani prvkd s frekvenci 400 Hz
bez vkladani ,nulovych vektord“). Druhy DSP
fidi pulsni usmérova¢ (synchronizované
s prvnim DSP). Pouzité Fidici algoritmy
implementované do téchto DSP umoznuje
regulaci napéti na vystupnim kondenzatoru
pulsniho  usmérnovate v rezimu jak
usmérnovacovém tak i stfidacovém. Navic je
zde mozno Fidit i fazovy posun odebiraného
(resp. dodavaného) vstupniho  proudu.
Regulaéni systém je dale vysoce odolny proti
vlivim zaruSeni pribéhu vstupniho napéti (tj.
vDSP je implementovan vysoce Ucinny
algoritmus pro vyhodnoceni fazového posuvu
prvni harmonické i pfi velmi deformovaném

prabéhu vstupniho napéti).

Regula¢ni systém po doplnéni komponent
silového schématu (tj. vstupni filtr, maticovy
méni¢, stfedofrekvenéni transformator a
pulsni usmériiovac) zajistuje vhodné napéti
na vystupu (napf. pro Ucely napéajeni
napétového stfidace pro ASM) a to jak pro
motoricky tak i generatoricky rezim pohonu.
Navic je vystupni napéti galvanicky oddéleno
od napéti vstupniho, coz Ize vyuzit jak pro
Gcely vySSi  bezpec€nosti  (proti  Urazu

el.proudem), tak i pro Upravu velikosti napéti.



