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Funkcni vzorek

Pohon se servo PMSM motorem s bezsenzorovym vektorovym

fizenim
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Rozsifeny Kalmanuv filtr

V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Ufadu vlady CR, &.j. 08724/09-RVV ,Metodika
hodnoceni vysledkd vyzkumu a vyvoje v roce
2009" je uplatiiovan funkéni vzorek ,Pohon
se servo PMSM motorem s bezsenzorovym

vektorovym fizenim*.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim projektu MPO FT-TA5/084.

Zafizeni se sklada ze synchronniho
servomotoru s povrchovymi permanentnimi
magnety na povrchu rotoru, z napajeciho
meéni¢e a zFidictho mikropocitace s DSP
TMS320f2812.

Dle pfislusné varianty Fidiciho softwaru je
mozno pohon provozovat v rezimu s Cidlem
polohy na hfideli nebo vrezimu bez cidla
polohy. Pouziti regulace bez ¢idla polohy na
hiideli motoru je dosazeno diky pouziti
sofistikovaného bezsenzorového algoritmu

s rozSitenym Kalmanovym filtrem.

Pro fizeni pohonu je pouzito vektorové fizeni
s odbuzovacimi  obvody, které umoZznuji

pohon provozovat v Sirokém spektru otacek.
Pohon umoziuje pfipojit fidici a diagnostickou

jednotku pro nadfazené fizeni a vizualizaci

dualezitych veli¢in a stavd.



