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Prototyp

Regulator kolového pohonu s PMSM pro plné nizkopodlazni
tramvaje

vV souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu vlady CR, &.j. 08724/09-RVV ,Metodika

hodnoceni vysledkd vyzkumu a vyvoje v roce

2009“ je uplatnovan prototyp ,Regulator

kolového pohonu s PMSM pro plné
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v ] nizkopodlazni tramvaje*.
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v" Prototyp vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
projektu MPO FT-TA5/084.
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v' Prototyp — regulator bezprevodovkového
kolového pohonu s PMSM pro 100%
nizkopodlazni tramvaje. Bylo vyvinuto zcela
unikatni Fizeni kolového pohonu zajiStujici

max. momentoveé vyuZiti stroje.

v' Hlavni problémy, se kterymi se regulace
musela vyporadat byly tyto: 1) kmity LC filtru v
ss obvodu trakéniho stfidace a 2) regulace
resp. presnéji omezovani zatézného Uhlu
PMSM na 90st., ¢imz je dosazeno max.

mozné momentové vyuziti pohonu.

v" Prototyp kolového pohonu byl v laboratofich
zCU v Plzni postaven a otestovan na pohonu
o vykonu 10,7kW. Navrzené regulaéni obvody
EVIDENCNI CIiSLO: byly implementovany v mikroprocesorovém
Zatssovaci regulatoru se signdlovym procesorem Texas

ASM 17kW Instruments TMS320F2812.

22160 — PROO1 — 2009

KONTAKTNI OSOBA:
doc. Ing. Zdenék Peroutka, Ph.D.

tel.: 37763 4443
pero@kev.zcu.cz

RESITELSKE
PRACOVISTE:

Zapadoceska univerzita v Plzni

(@ soomv_ & suon @ som @ ‘zdor;\v ) (zooms ][',’ ]ﬁ. 7 izom ]

Fakulta elektrotechnicka
Katedra elektromechaniky a
vykonové elektroniky

Univerzitni 8, 306 14 Plzen



