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Software

Simulace regulace elektromechanickych soustav
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vV souladu s definici uvedenou v dokumentu

Ufadu vlady CR, &.j. 08724/09-RVV ,Metodika
hodnoceni vysledkd vyzkumu a vyvoje v roce
2009 je uplathovan software ,Simulace

regulace elektromechanickych soustav“.
Software vznikl v ramci specifického vyzkumu.

Program  slouzi  ksimulaci  zakladnich
regulacnich soustav z oboru elektrotechniky a
elektromechaniky (a to zejména se
zaméfenim na obor elektrickych pohonl a
vykonové elektroniky). Lze zde zvolit soustavu
danou budto zjednoduSenym teoretickym*
prenosem (skladajici se z aperiodickych a
integracnich blokd) nebo skute¢nou soustavu
odpovidajici realnym zafizenim - tj. napf. pro
obvod kotvy stejnosmérného motoru i
s moznosti respektovani skute¢ného chovani
pfislusného meénice (napriklad tyristorové
reverzaéni skupiny sfizenim s nebo bez
okruhového proudu). K témto soustavam Ize
pak pfifadit néktery z pfipravenych druhd
regulatort (tj. napf. regulatory idealni nebo
redlné - s moznosti respektovani omezeni,
nepresnosti a pfip. i dopravnich zpozdéni).
Pro navrh regulatort je zde dale k dispozici
podpora v podobé zobrazeni frekvenéniho
pfenosu  oteviené  smycky  regulované
soustavy V logaritmickych charakteristikach a
v komplexni roviné (pro umoznéni odecteni
bezpecnosti ve fazi pro aktualni hodnoty
zadanych parametrl nebo pro porovnani

nékolika sad téchto parametru).



