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Struktura modelu 

 
 
Submodel řídicí jednotky 

 
 
Submodel motoru 

 
 
Submodel vozidla 

 
 

 V souladu s definicí uvedenou v dokumentu 

Úřadu vlády ČR, č.j.:05440/10-RVV „Metodika 

hodnocení výsledků výzkumných organizací a 

hodnocení výsledků ukončených programů 

(platná pro léta 2010 a 2011)“ je uplatňován 

software „Model pro emulaci dynamického 

chování vozidla“. 

 Software vznikl v rámci specifického výzkumu. 

Autoři: Ing. Michal Kubík a Bc. Stanislav 

Veverka. 

 Model slouží k emulaci dynamického chování 

vozidla. Model zahrnuje emulaci řídicí 

jednotky motoru (ECU), motor, převodovku a 

základní dynamiku vozidla. 

 Model lze využít při HiL i SiL testování 

elektronických systémů automobilu va 

takových případech kdy bude dostačující jeho 

stupeň věrnosti a přesnosti.  

 

Software 

Model pro emulaci dynamického chování vozidla 
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