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Model pro emulaci dynamického chovani vozidla

Struktura modelu v" V souladu s definici uvedenou v dokumentu
o ‘;1,..»,. ) . = Utadu vlady CR, &.).:05440/10-RVV ,Metodika
T g o hodnoceni vysledkt vyzkumnych organizaci a
e }

- hodnoceni vysledk( ukonéenych programi

(platna pro léta 2010 a 2011)“ je uplatiiovan

software ,Model pro emulaci dynamického

o chovani vozidla“.
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v" Software vznikl v ramci specifického vyzkumu.

Autofi: Ing. Michal Kubik a Bc. Stanislav

Veverka.

v" Model slouzi k emulaci dynamického chovani

vozidla. Model zahrnuje emulaci Fidici

jednotky motoru (ECU), motor, pfevodovku a
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zakladni dynamiku vozidla.
“ v Model Ize vyuzit pfi HiL i SiL testovani
’ — elektronickych  systémd  automobilu  va
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takovych pfipadech kdy bude dostacujici jeho

stupen vérnosti a presnosti.
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