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Anotace 

Tato výzkumná zpráva se zabývá problematikou vyhodnocování magnetického toku a 

mechanické rychlosti rotoru s využitím robustních pozorovatel� pro p�ímé �ízení momentu a 

statorového toku vycházející z Takahashi-Noguchiho principu. Cílem je navrhnout takový 

pozorovatel, který by byl schopný pracovat v širokém spektru otá�ek, od oblasti velmi malých 

otá�ek až po velmi vysoké otá�ky. Limitujícím faktorem v oblasti velmi malých otá�ek je 

správné ur�ení nap�tí, které ovliv�uje p�esnost výpo�tu modelu motoru. V této oblasti se 

p�edevším projevuje problematika úbytk� nap�tí na polovodi�ových prvcích a problematika 

mrtvých �as�. Ve zpráv� jsou prezentovány nam��ené výsledky na laboratorním modelu o 

jmenovitém výkonu 250W. 
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