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Anotace

Tato vyzkumnd zprdva se zabyva problematikou vyhodnocovani magnetického toku a
mechanické rychlosti rotoru s vyuzitim robustnich pozorovateli pro pfimé fizeni momentu a
statorového toku vychazejici z Takahashi-Noguchiho principu. Cilem je navrhnout takovy
pozorovatel, ktery by byl schopny pracovat v Sirokém spektru otacek, od oblasti velmi malych
otaCek az po velmi vysoké otaCky. Limitujicim faktorem v oblasti velmi malych otacek je
spravné urceni napéti, které ovlivituje presnost vypoctu modelu motoru. V této oblasti se
predevsim projevuje problematika ubytkd napéti na polovodi¢ovych prvcich a problematika
mrtvych Cast. Ve zpravé jsou prezentovany nameéfené vysledky na laboratornim modelu o

jmenovitém vykonu 250W.

Klicova slova
Rozsiteny Kalmanuv filtr, Sliding mode, Stavovy rekonstruktor, Pfimé fizeni momentu a

statorového toku, Asynchronni motor



