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Funkcni vzorek

Regulator pohonu s asynchronnim motorem provozujici DTC

s konstantni spinaci frekvenci
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V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, C..:05440/10-RVV
+Metodika hodnoceni vysledkt vyzkumnych
organizaci a hodnoceni vysledkd ukonéenych
programu (platna pro léta 2010 a 2011) je
uplatiiovan funkéni vzorek
+Regulator trakéniho pohonu s asynchronnim
motorem provozujici DTC v celém otackovém

rozsahu".

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim projektu MPO FR-TI1/343.

Navrzené zapojeni regulacénich  obvodul
pohonu s asynchronnim motorem predstavuje
regulaci orientovanou na vektor statorového
magnetického toku. Principialné se jedna o
variantu pfimého fizeni momentu (DTC)
s konstantni spinaci frekvenci (regulacni
obvody Ize vSak z urcitého pohledu téz chapat
jako formu vektorového fizeni orientovaného
na statorovy mag. tok). Pouziti PWM
modulatoru v regulaénim obvodu zajistuje
konstantni spinaci frekvenci, a tim vyznamné
pFiznivéjsi vlastnosti pohonu z hlediska EMC.
Ve funkénim vzorku implementované zapojeni
regulacnich obvodli ma oproti klasickému
DTC hlavni tfi vyhody: (i) bezproblémovou
(pfirozenou)  ¢innost  pohonu v celém
otaCkovém rozsahu, (i) vice moznosti
z hlediska potlaceni kmitd LC filtru v ss
obvodu stfidace (zasadni pro trakéni aplikace)
a (iii) vySe vysvétlenou konstantni spinaci
frekvenci (vyhodné napf. z hlediska vlivu
pohonu na zabezpelovaci kolejové obvody,
apod.). Postaveny funkéni vzorek pohonu ma
jmenovity vykon 4kW. Navrzené regulacni
obvody byly implementovany
v mikroprocesorovém regulatoru se
signalovym procesorem Texas Instruments
TMS320F2812.
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