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Anotace 

Tato výzkumná zpráva popisuje navržené základní algoritmy řízení a regulace pro třífázový 

napěťový pulzní usměrňovač určený pro těžní stroj. Dále je zde na základě provedených 

simulací navrženo počáteční nastavení regulátorů pro experimentální testy na postaveném 

laboratorním prototypu NPU. 


