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Anotace 

Tato výzkumná zpráva popisuje navržené základní algoritmy řízení a regulace synchronního 

motoru velkého výkonu určeného pro těžní stroj. Dále jsou ve zprávě prezentovány pracovní 

režimy regulovaného synchronního motoru doplněné simulacemi pohonu ve vybraných 

ustálených a přechodových stavech. Cílem zprávy bylo též vytipovat principiální 

problematické jevy u tohoto pohonu. 


