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Anotace 

Zpráva se zabývá zjišťováním odolnosti trakčního pohonu s asynchronním motorem a 

vektorovým řízením vůči buzeným kmitům. Pro zjišťování stability byly použity „frekvenční 

charakteristiky“ trakčního pohonu. Frekvenční charakteristika je závislost zesílení 

vybuzených proudových kmitů na kmitočtu budících kmitů a stavu pohonu, např. statorové 

frekvenci. Nejprve byla sestavena simulace pro měření frekvenčních charakteristik s 

asynchronním motorem, pak byly frekvenční charakteristiky změřeny na laboratorním 

modelu trakčního pohonu. Výsledky jsou porovnány v závěru této zprávy. 


