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Anotace

Tato výzkumná zpráva se zabývá rešerší technik bezsenzorového řízení asynchronního stroje.
Tyto techniky lze rozdělit na dvě velké skupiny. V první skupině jsou metody založené na mate-
matickém modelu stroje a ve druhé skupině jsou metody využívající nerovnoměrné magnetické
vodivosti kolem obvodu stroje.
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