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Funkcni vzorek

V4 V4

Procesorovy modul s bezdratovym fizenim pro ovladani

stejnosmérnych motord

v" V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, ¢&j.: 6951/2012-RVV
,Metodika hodnoceni vysledk( vyzkumnych
organizaci a hodnoceni vysledk( ukonéenych
programu (platna pro Iéta 2010 a 2011 a rok
2012)* je uplatiovan funkéni  vzorek
.Bezdratovy procesorovy modul pro ovladani

DC motor(“.

v" Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim projektu SGS-2012-019 a v ramci

specifického vyzkumu.

v" Hlavni ¢asti modulu je mikroprocesor Philips
LPC2148, ktery je zalozeny na jadre
ARM7TDMI. Ten zajistuje Fizeni otacek DC
motoru pomoci PWM. H-mustek je slozen
z dvojice komplementarnich MOSFET
tranzistord (N-kanal: 8.6A; P-kanal: -7.3A).
Vykonova a fidici ¢ast je galvanicky oddélena
za pomoci izolovanych budi¢u s technologii
iCoupler. Procesorova jednotka spolupracuje
s externimi  bezdratovymi  moduly Nordic
nRF24L01 nebo WiFi modulem RN-131C.

v Deska byla provedena na Ctyfvrstvém
ploSném spoji o rozmérech 120x25mm.

EVIDENCNI CisLO: Modul je uréen pro veobecné pouZiti,

22110 — FV039 — 2012 predevSim pro bezdratové ovladani robotd a

nejrdznéjSich modeld.
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