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Funkcni vzorek

Regulacni systém pro generovani fidicich signal pro simulaci
prechodovych jevd asynchronniho motoru napajeného

z napét'ového stridace

v" V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Utadu viady CR, &j.: 6951/2012-RVV
,Metodika hodnoceni vysledkl vyzkumnych

organizaci a hodnoceni vysledk( ukonéenych

programu (platna pro léta 2010 a 2011 a rok

2012)* je uplathovan funkéni  vzorek

,Regulacni systém pro generovani fidicich

signald pro simulaci prechodovych jevl
asynchronniho motoru napajeného z napéto-

vého stfidace”.

v" Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim SGS-2012-071.

v' Toto =zafizeni bylo zhotoveno pro ucely
zajisténi Fidicich signald pro rGzné typy
fyzikalnich modelt pohont s asynchronnim
motorem a nepfimym méni¢em kmitoctu
s napétovym meziobvodem (anebo s asyn-
chronnim motorem a napétovym stfidacem
napajenym ze stejnosmérného  zdroje).
S pomoci této regulaéni jednotky je tak

umoznéno porovnavat chovani skute¢ného

pohonu sjeho  simulacemi. Regulacni

jednotka umoznuje jednak implementaci

standardnich i specialnich regulacnich

Liiing

algoritm pro Fizeni as. motoru, tak i moznost

zadani  specidlnich  pfechodovych jevu

a poruchovych stavd.

v’ Zarizeni se sklada z fidiciho procesoru typu

I

DSP, sady ¢idel proudl a napéti a nadfazené

fidici jednotky v PC. Vlastni Fidici algoritmus
je implementovan do 32-bitového digitalniho
TMS320F2812 od firmy Texas Instruments.

Jako nadfazena fidici jednotka je zde pouzito

Edd. i

specialniho PC, které umoznuje jednak

zménu konfigurace software implemento-
vaného do fidiciho DSP, a dale je toto PC

vyuzito pro zadavani hodnot pozadovanych

veli€in a pro sledovani, zaznam a vyhodno-
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ceni vnitfnich veli¢in v pohonu.
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