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Funkcni vzorek

Regulator pro pulsni ménic realizujici adaptivni ridici algoritmus

s prepinanim mezi trihodnotovou a dvojhodnotovou regulaci

zajist'ujici minimalizaci spinani vykonovych polovodicovych

soucastek ménice

v" V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, &j: 6951/2012-RVV

.Metodika hodnoceni vysledk( vyzkumnych
organizaci a hodnoceni vysledk ukonéenych
programi (platn& pro léta 2010 a 2011 a rok
2012)¢ je uplatfiovan funkéni  vzorek

.Regulator pro pulsni méni¢ realizujici

adaptivni Fidici algoritmus s prepinanim mezi

tiihodnotovou a dvojhodnotovou regulaci

zajistujici minimalizaci spinani vykonovych

polovodic¢ovych soucastek ménice”.

v" Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim VHC, zakéazka 229038.

v" Regulator zajisti minimum spinani VPS
meénice pfi prijatelnych pribézich na vystupu
(tj. rychlost odezvy a velikost zvinéni proudu v
zatézi). Adaptivné (zejména sohledem na
aktualni hodnotu pozadovaného proudu) je
pfepinano mezi nekolika algoritmy
dvouhodnotové nebo tfihodnotové hysterezni
regulace. V oblasti nizkych proudd se vyuziva
dvouhodnotova  bipolarni  regulace (pro
EVIDENCNI CisLo: dosazeni rychlé odezvy). Pro velké hodnoty
22160 — FV021 — 2012 proudu se (dle polarity) vyuZzivaji algoritmy

dvouhodnotové unipolarni regulace (pro

KONTAKTNI OSOBA: - omezeni frekvence spinani VPS). V pfipadé
AR AR Y pozadavku na velké zmény regulator vyuZije

Ing. Martin Pittermann, Ph.D. |
‘ ‘ specialni tfihodnotovy regulaéni algoritmus (s
tel.: 377 634 423 ‘ |

C-cyklem ,velké* a ,malé“ hystereze). Tyto
pitterma@kev.zcu.cz ‘ ’ dil&i algoritmy jsou realizovany s ohledem na

eliminaci vzniku offsetové chyby regulaéni
odchylky, kterd by vznikla pfi obycejné

RESITELSKE ‘ realizaci tffhodnotové regulace (A nebo B).
o Lo i . )

PRACOVISTE: SN J v' VSechny regulacni algoritmy jsou

Zapadogeska univerzita v Plzni implementovany v fidicim procesoru (coz

Eetulie dEiaee ‘ H I H H‘ HH :H‘ ‘ ‘ H H umoznuje jejich pFipadnou modifikaci nebo
| |

. rozSifeni o dalSi funkce a zejména zménu
Katedra elektromechaniky a

nastaveni mezi ve smyslu optimalizace pro

vykonove elektroniky aktualni parametry silového obvodu).
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