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Funkcni vzorek

Zapojeni regulacnich obvodl pro bezsenzorové fizeni PMSM s

injektaznim estimacnim algoritmem
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V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Ufadu vlady CR, Cj.: 04944/11-RVV
.Metodika hodnoceni vysledkt vyzkumnych
organizaci a hodnoceni vysledk ukoncéenych
programu (platna pro Iéta 2010 a 2011) je
uplathovan  funkéni  vzorek  ,Zapojeni
regulac¢nich obvodl pro bezsenzorové fizeni

PMSM s injektaznim estimacnim algoritmem?*.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim projektu SGS-2012-071.

Navrzené zapojeni regula¢nich obvodul
umoznuje  provozovat pohon s PMSM
bezsenzoroveé i v oblasti velmi nizkych otacek

i v pfipadé stojiciho rotoru.

Zapojeni slouzi k odhadu polohy
magnetického toku permanentnich magnetu a
el. rotorové rychlosti pomoci injektovani
vysokofrekvenéniho  napétového  signalu.
Z proudové odezvy lze pomoci algoritmu,
ktery je uveden v blokovém schématu
odhadovat parametry stroje, které jsou nutné

pro regulaci pohonu.

Postaveny funkéni vzorek mé jmenovity vykon
10,7 kW.

Navrzené regulacni obvody byly

implementovany v mikroprocesorovém
regulatoru se signalovym procesorem Texas

Instruments TMS320F2812.



