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Software
Ridici struktura systému detekce barvy objektu

v" V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, ¢&j.: 6951/2012-RVV
.Metodika hodnoceni vysledkt vyzkumnych

NAPETI=ADCAL

organizaci a hodnoceni vysledkd ukonéenych
programu (platna pro Iéta 2010 a 2011 a rok
2012)" je uplatfiovan software ,Ridici struktura
systému detekce barvy objektu®.

v' Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
3107 - SGS-2012-071, 1315 - Specificky
vysokoskolsky vyzkum (G¢elova podpora).

v' Popisovana fidici struktura byla vyvinuta pro
vyrazné zvySeni presnosti detekce barvy i pfi
pouziti méné presného senzoru, pracujiciho
na principu postupného ozafovani
detekovaného objektu tfemi  zakladnimi
vinovymi  délkami paprski. Do fidiciho
algoritmu je zahrnuto také oSetfeni vlivu
zmény okolni teploty na pfesnost senzoru
barvy.

PFi detekci barvy objektu je vzdy uloZzeno vétsi
mnozstvi hodnot pro kazdou vinovou délku
detekéniho paprsku. DalSi hodnoty jsou

meéfeny i pfi klidovém stavu senzoru. Po

eliminaci chybovych stav(l jsou postupné
pocitany pravdépodobnosti moznych barev
detekovaného objektu v soucinu s koeficienty
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| I | jednotlivych ~ vinovych  délek  detekénich

. _ paprskd. Za barvu detekovaného objektu je

v prohlaSena barva s vypocitanou nejvySsi
@ Gz e pravdépodobnosti vyskytu.

barva =cervena



