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Anotace 

Tato  výzkumná  zpráva  poukazuje  základní  princip  estimace  polohy  rotoru  synchronního 

stroje  s elektrickým  buzením,  jejímž  základem  je  analogie  konstrukce motoru  s konstrukcí 

analogového  absolutního  čidla  polohy  tzv.  resolveru.  Metoda  je  svým  charakterem 

speciálním  případem  tzv.  injektážích  bezsenzorových metod,  ovšem  nevykazuje  problém 

s neznalostí polarity budicího pole.  


