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Anotace

Tato zprava se zabyva robustnim matematickym modelem asynchronniho motoru vyuzitelnym
v regulacnich strukturach pohoni s asynchronnim motorem. Matematicky model motoru je
v pohonu vyuzivan pro estimaci magnetického toku stroje, ze kterého pak Ize vypoditat jiné
veli¢iny dllezité pro regulaci, napf. moment motoru. Prezentovany matematicky model je za-
lozen na algoritmu EKF a je tedy robustni vii¢i nepresnosti zadanych parametr(i asynchronniho
motoru, na rozdil od normalné pouzivaného proudového modelu motoru. Cinnost navrhovaného

matematického modelu byla simulacné ovérena na laboratornim pohonu o vykonu 4 kW.
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