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Anotace

Tato zpráva se zabývá robustním matematickým modelem asynchronního motoru využitelným
v regulačních strukturách pohonů s asynchronním motorem. Matematický model motoru je
v pohonu využíván pro estimaci magnetického toku stroje, ze kterého pak lze vypočítat jiné
veličiny důležité pro regulaci, např. moment motoru. Prezentovaný matematický model je za-
ložen na algoritmu EKF a je tedy robustní vůči nepřesnosti zadaných parametrů asynchronního
motoru, na rozdíl od normálně používaného proudového modelu motoru. Činnost navrhovaného
matematického modelu byla simulačně ověřena na laboratorním pohonu o výkonu 4 kW.
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