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Stránka 1 
 

Stránka 1 

Anotace 

Ve zprávě jsou popsány 2 matematické modely asynchronního motoru, realizovatelné při 

výpočtech v reálném čase: 

 „Proudový“ model v souřadném systému statoru ( ,  ) 

 „Proudový“ model v souřadném systému, rotujícím spolu s vektorem rotorového toku,  

v souřadném systému (d, q)  

Oba modely jsou navrženy pro lineární i nelineární mg. charakteristiku.  

U modelů je hodnoceno: 

 Složitost numerické integrační metody 

 Použitelný rozsah provozních otáček motoru 

 Vliv nesprávně zadané mg. charaktericky 

 Vliv nesprávně zadané hodnoty odporu rotoru 

 

 

 

 

 

 

 

 




