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Funkcni vzorek

Pozicionér pro méreni smérovych vyzarovacich charakteristik

malych antén a RF zarizeni

Mechanické fesSeni vyuzivajici ram vyfazeného

gramofonového kotouce. VesSkera elektronika je zabudovana.

Obsluha a vysledky méfeni smérové vyzarovaci
charakteristiky antény v prostfedi MATLAB.

Zakonceni nosniku méfeného objektu s pfipevnénou

méfenou anténou.

V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, &j.: 1417/2013-RVV
,Metodika hodnoceni vysledkd vyzkumnych
organizaci a hodnoceni vysledkd ukonéenych
programu (platna pro léta 2013 az 2015 je
uplatiiovan funkéni vzorek ,Pozicionér pro
méfeni smérovych vyzarovacich charakteristik

malych antén a RF zafizeni*.

Funkéni vzorek vznikl v rdmci institucionalni
podpory - projekt POSTDOC-13.

Pozicionér je tvofen drevénym drzakem
pfipevnénym na rotujicim disku. Poloha je
nastavena krokovym motorem s rozliSenim
632 krokl na otacku disku.

Poloha je indikovana na LED displeji.
Spravnost nastaveni vychozi nulové polohy
feSi opticky senzor a algoritmus pro
odstranéni hystereze. PocCet krokll na otacku
se detekuje automaticky. VeSkeré udaje jako
pocet krokli na otacku, ovladaci krok, nebo
posledni poloha jsou ukladany do nonvolatilni
pameéti. Polohu Ize nastavovat rucné, tlacitky
a rotaCnim enkodérem, nebo automaticky
pfes komunikaéni rozhrani RS232 a USB.
Ovladaci protokol je textovy, srozumitelny
¢loveéku i snadno implementovatelny pomoci
software. Soucasti je knihovna a ovladaci
program pro systém MATLAB. K zakladnimu
pfistroji Ize pfipojit daldi dva externi pohony
(CtyFfazové krokové motory a snimace nulové
vychozi polohy) pro pfipadné budouci
slozitéjSi polohovaci mechanizmy. DalSi
volitelnou soucasti je jakostni a ohebny
koaxialni kablik pro pfipojeni VF meéficiho
pristroje, napf. spektralniho analyzatoru.

Pozicionér je vyuzivan pro méreni smérovych
vyzafovacich  charakteristk malych RF

pFistroju a subsystému (napf. RFID tagu).

Detailni informace jsou soucasti technické
dokumentace TD-22110-FV002-2013.


mailto:rlinhart@kae.zcu.cz

