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Software

Ridici software pro simuldtor kolejovych vozidel
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V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, &j.: 1417/2013-RVV
,Metodika hodnoceni vysledkd vyzkumnych
organizaci a hodnoceni vysledkd ukonéenych
programu (platna pro léta 2013 az 2015 je
uplatfiovan software ,Ridici software pro

simulator kolejovych vozidel“.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti s
feSenim grantt Ministerstva Skolstvi, mladeze
a télovychovy Ceské republiky, SGS-2012-
019: Moderni feSeni elektronickych fidicich a
informacnich systému a s feSenim projektu
ED2.1.00/03.0094 - Regionalni inovacni
centrum elektrotechniky (RICE).

Uplatiiovany software je uren pro Fizeni
modelového kolejisté. Umozruje grafickou
definici topologie kolejisté a vizualni kontrolu
zabezpec€ovacich algoritml trati. Dale také
ovldda pfipojenou modelovou  Zeleznici
a synchronizuje realnou polohu vlaku
s modelem. Generuje prikazy pro viaky
v automatickém rezimu a pfenasi prikazy

z fidici kabiny vlakového simulatoru.



