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Funkcni vzorek

Zapojeni regulacnich obvodd s prediktivnim fizenim PMSM

pohonu s odbuzovaci smyckou
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@ 1.0V @ 1.0V @ s500mv_ @ 500mV Z 200ms @ 75 2060V
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V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Uradu viady CR, C.j.: 04944/11-RVV ,Metodika
hodnoceni vysledkd vyzkumnych organizaci a
hodnoceni vysledkd ukoncenych programi
(platnd pro léta 2010, 2011 a 2012) je
uplathovan  funkéni  vzorek  ,Zapojeni
regulacnich obvod( s prediktivnim fizenim

PMSM pohonu s odbuzovaci smyckou*.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim projektu SGS-2012-071.

Navrzené zapojeni regulacnich obvodu
umoznuje regulovat pohon s PMSM pomoci
prediktivniho fizeni, které dosahuje
srovnatelné  vlastnosti, jako standardni
vektorové Fizeni. Rizeni umoZfiuje provozovat
pohon v oblasti odbuzovani a je schopno
omezovat momentotvorny a tokotvorny proud.
Jedna se v podstaté o stavovy regulator, jehoz
parametry byly naladény na zékladé
matematického modelu stroje a naladéni
jednotlivych penalizaci.

Postaveny funkéni vzorek méa jmenovity vykon
10,7 kw.

Navrzené regulaéni obvody byly
implementovany s mikroprocesorovém
regulatoru se signalovym procesorem Texas
Instruments TMS320F28335.

Podrobny popis algoritmu je uveden v ¢lanku:
+Explicit Generalized Predictive algorithms for
speed control of PMSM drives®, dostupném na:
http://ieeexplore.ieee.org/stamp/stamp.jsp?tp=
&arnumber=6699580




