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Software

Ridici software robotizované vyrobni linky

v"V souladu s definici uvedenou v dokumentu
Utadu vlady CR, ¢&j.: 1417/2013-RVV
.Metodika hodnoceni vysledkt vyzkumnych

Doba tFidictho procesu:

organizaci a hodnoceni vysledkd ukonéenych
programu (platna pro léta 2013 az 2015 je
uplatnovan software JRidici systém
robotizované vyrobni linky“.

v' Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
grantu SGS-2012-071 - vyzkum a vyvoj
perspektivnich  technologii v elektrickych
pohonech a strojich.

v" Popisovany fidici software byl vyvinut pro
moznosti fizeni robotizované vyrobni linky.
Jako fidici rozhrani je navrzena webova
stranka, umoznujici zafazeni vzdaleného
fizeni zafizeni. Ukolem softwaru je umoZnit
obsluze zadavat pozadavky na spusténi a
zastaveni béhu linky, vyhodnoceni informaci o

rozpoznané barvé objektl a fizeni robotickych
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inverzni  kinematické dlohy  robotickych
. i systém, které umoznuji vypocet
zobecnénych soufadnic robotd.

v" Software navic funguje jako nadrazené Fizeni

fidici jednotky pasového dopravniku, ktera
obsluhuje béh pasového dopravniku a funkci

veskerych komponent, jimiz jsou napfiklad
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detektor barvy, davkovaci zafizeni a senzory
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