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Funkcni vzorek

Zapojeni regulacnich obvod{d pro bezsenzorové fizeni PMSM

s hybridnim algoritmem s dynamickym vybérem modeld -
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V souladu s definici uvedenou v dokumentu Uradu
viady CR, C.j.: 04944/11-RVV ,Metodika hodnoceni
vysledkl vyzkumnych organizaci a hodnoceni
vysledkl ukonéenych programud (platna pro léta
2010, 2011 a 2012) je uplatiovan funkéni vzorek
,Zapojeni regulacnich obvodd pro bezsenzorové
fizeni PMSM s hybridnim  algoritmem

s dynamickym vybérem modell - zapominani*.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
projektu SGS-2012-071 a Evropského fondu pro
regionalni rozvoj a Ministerstva Skolstvi, mladeze a
t&lovychovy CR v ramci projektu
CZ.1.05/2.1.00/03.0094:  Regiondlni  inovaéni
centrum elektrotechniky (RICE).

Navrzené zapojeni regulacnich obvodl umozniuje
provozovat pohon s PMSM bezsenzorove i v oblasti
velmi nizkych otacek i v pfipadé stojiciho rotoru.

Zapojeni slouzi k odhadu polohy magnetického
toku permanentnich magnetd a el. rotorové
rychlosti, kde kombinuje dva pfistupy k estimaci: (i)
EKF a (ii) pulsujici injektazni metodu. Mezi
zakladnimi modely je pfepinano na zakladé
bayesovského algoritmu, kdy se vypocitava
vérohodnost jednotlivych modelt v dany casovy
okamzik. Algoritmus s nejvySSi vérohodnosti se
vezme za platny a jeho vystupy jsou pouZzity pro
zpétnou vazbu vektorového Fizeni. Takovyto
algoritmus je robustni a bere v Gvahu i moZnost
Spatné odhadnuté magnetické polarity injektaznim

algoritmem.

Postaveny funkéni vzorek ma jmenovity vykon 10,7
KW.

Navrzené regulacni obvody byly implementovany
v mikroprocesorovém regulatoru se signalovym

procesorem Texas Instruments TMS320F28335.

Podrobny popis algoritmu je uveden v diserta¢ni
praci: ,Pokrocilé techniky estimace polohy a
rychlosti rotoru a jejich aplikace na bezsenzorové
fizeni pohonu s PMSMY kterd je dostupna
v knihovng zCuU.



