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Anotace

Tato zpráva se zabývá pokročilým algoritmem řízení synchronního motoru s permanentními
magnety. V úvodu je objasněn základní princip řízení v klouzavém režimu, největší pozornost
je věnována lineárnímu klouzavému řízení. Princip řízení v klouzavém režimu je použit pro
řízení proudu PMSM. Toto řízení je otestováno na modelu reálného motoru, který je sestaven
v programovém prostředí Matlab-Simulink. Další simulace jsou provedeny v jazyce C pro snad-
nou implementaci do digitálního signálového procesoru. V poslední části zprávy jsou ukázány
experimenty na laboratorním prototypu pohonu s PMSM o výkonu 250 W.
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