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Anotace

Tato prace popisuje rlizné metody estimace pozice a rychlosti rotoru synchronniho motoru s
permanentnimi magnety (PMSM). NejdFive je zde popsan matematicky model synchronniho
motoru. Dale nasleduji metody zalozené na zpétné indukovaném napéti (EMF). Tyto metody
jsou rozdéleny na deterministické a stochastické. V poslendni ¢asti jsou predstaveny estimacni

metody zalozené na anisotropii stroje.
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