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Anotace

Tato zprava se vénuje problematice 3-hodnotového hysterezniho fidiciho algoritmu
pro Ctyf-kvadrantovy pulsni méni€¢ s moznosti optimalizace spinaciho rezimu ({j.
s vyuzitim zmén rezimu mezi unipolarnim a bipolarnim spinanim tranzistoru).

1 Uvod

Zprava navazuje a blize popisuje funkéni vzorek 22160 — FV021 — 2012, ktery
sice byl realizovan v dfivéjSich letech, avSak s ohledem potencialni moznost vyuziti
v jiné aplikaci se jevi jako vhodné (alespon s timto ¢asovym zpozdénim) realizovat
vysveétlujici dokumentaci.

Regulator zajisti minimum spinani vykonovych polovodicovych soucastek (tj.
VPS) méniCe pfi pfijatelnych pribézich na vystupu (ij. rychlost odezvy a velikost
zvinéni proudu v zatézi). Adaptivhé (zejména s ohledem na aktualni hodnotu
pozadovaného proudu) je pfepinano mezi nékolika algoritmy dvouhodnotové nebo
tfihodnotové hysterezni regulace. V oblasti nizkych proudu se vyuziva dvouhodnotova
bipolarni regulace (pro dosazeni rychlé odezvy). Pro velké hodnoty proudl se (dle
polarity) vyuZzivaji algoritmy dvouhodnotové unipolarni regulace (pro omezeni
frekvence spinani VPS). V pfipadé poZadavku na velké zmény regulator vyuZije
specialni tfihodnotovy regulacni algoritmus (s c-cyklem ,velké“ a ,malé” hystereze dle
Obr. 1c). Tyto dil¢i algoritmy jsou realizovany s ohledem na eliminaci vzniku velké
offsetové chyby regulaéni odchylky, ktera by vznikla pfi obyCejné realizaci
tfihodnotové regulace (tj. dle Obr. 1a nebo Obr. 1b) — viz zejména poznamky
k realizaci v kap. 2.5.
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Obr. 1 Varianty realizace trithodnotového hysterezniho regulatoru.

VSechny regulacni algoritmy jsou implementovany v fidicim procesoru (coz
umoznuje jejich pfipadnou modifikaci nebo rozsifeni o dalSi funkce a zejména zménu
nastaveni mezi ve smyslu optimalizace pro aktualni parametry silového obvodu).



