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Anotace

Zprava reSersnim zpusobem predkldda méniée pro servomotory a ménice integrované

v motoru, které jsou aktudlné dostupné na trhu.
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1 Uvod

Zprdava se zabyva popisem aktudlné nabizenych ménicl od vyrobcl jako Siemens, Schneider -
electric, ABB aj. pro servomotory o vykonu 0,1kW az 5kW, zejména synchronni, asynchronni,
BLDC, IPM a SRM motory. Zprdva se zabyva vykony a rozméry ménic(, jejich komunikaénimi

protokoly a moznostmi zpétné vazby.

RICE FEL zCU



Rev.1

fijen 2015

2 Ménice pro servo pohony

2.1 ABB

ABB nabizi méni¢e Motiflex €180 na DIN listu v pro trojfazové asynchronni, synchronni, a

linedrni motory. [1]

Obr 2.1 Ménic¢ Motiflex el80 ABB[1]

Tabulka 1 Parametry ménice

Coniacian
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Vlastnosti

Motiflex

Pohaneny motor

3f asynchronni/synchronni/linearni motor/servomotor

Napajeni

3f200 - 480 V \ 50/60 Hz

Jmenovity vykon

2 - 62 kW (pti 400 V — dle provedeni viz proud)
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Proud (Provedeni A,B,C,D) A: 3A; 5A; 6,4A

B: 14A

C: 21,5A; 28A; 41A

D: 62A; 90A
Kryti IP22
Rizeni Vektorové, U/f
Modulace Vektorova 4 ~ 8kHz
Montaz ménice DIN (pouze v provedeni A a B)

Velikost (provedeni A,B,C,D) A: 346mm, 90mm, 144mm
B: 380mm, 100mm, 221mm
C: 467mm, 165mm, 223mm

D: 467mm, 220mm, 223mm
Periferie Zpétna vazba:

- sériovy enkodér + sincos(1Vpp), EnDat, SSI, Biss,
SmartAbs, Hiperface

- inkrementélni enkodér + Hallovy sondy

- Resolver

- DSL enkodér

Komunikace:

- Modbus TCP

- EtherNet/IP

Vstupy/vystupy:

- 8 digitalnich vstupt

-4digitalni vystupy

- 2 analogové vstupy, moznost ptfipojeni PTC od motoru

- vystupy pro piipojeni externiho odporniku
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2.2 Contraves drives

Firma Contraves drives nabizi ménic¢e digiVEC na DIN listu pro asynchronni, synchronni a

stejnosmérné servomotory. [2]

Obr 2.2 Ménic digiVEC od Contraves drives [2]

Tabulka 2 Parametry ménice

Vlastnosti digiVEC
Pohdnény motor 3f asynchronni/synchronni/stejnosmérny
Napajeni 3f 400 V +/-15% 50/60 Hz
Jmenovity  vkon  (Provedeni | A: 2,5kW
ABC) B: 4,2kW
C: 6,8kW
Proud (Provedeni 4,B,C) A:4A
B: 7A
C:11A
Kryti IP20
Rizeni Vektorové
Modulace PWM az 8kHz
Montadz ménice DIN lista
Velikost (provedeni A,B,C) A, B, C: 400mm; 69,5mm; 288mm (5kg)
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Periferie

Vstupy/vystupy:

- Digitalni - 12 vstupti, 9 vystupti

- Analogové - 4 vstupy, 6 vystupt
Komunikace:

RS232/RS485, Interface CANbus a Sercos
Zpétna vazba:

Enkodér, Resolver

2.3 Gefran

Firma Gefran nabizi servoménice XVy-EV pro asynchronni, BLDC a stejnosmérné motory. [3]

Obr 2.3 Gefran meéni¢ XVy-EV [3]

Tabulka 3 Parametry ménice

Vlastnosti

Gefran XVy-EV

Pohanény motor

3f asynchronni/BLDC

Napajeni

3f 400 V +/-15%

50/60 Hz
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Jmenovity  vykon  (Provedeni | A: 1,5kW
ABCDE) B: 2,2kW
C: 3kw
D: 4kwW
E: 5,5kW
Proud (Provedeni A,B,C,D,E) A: 3,3A
B: 4,5A
C:6,5A
D:79A
E: 10,7A
Kryti IP20
Rizeni Rizeni rychlosti/ momentu
Modulace PWM 8 az 16kHz
Velikost (provedeni A,B,C,D,E) A,B,C: 105,5mm; 306,5mm; 199,5mm (3,6kg)
D,E,F: 151,5mm; 306,5mm; 199,5mm (4,95kg)
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Periferie Vstupy/vystupy:

- Digitalni - 8 vstupd, 6 vystupt

- Analogové - 2 vstupy diferencialni +/-10V (11bit
+sign), 6 vystupy diferencialni +/-10V (11bit +sign),

-1 relé
Komunikace:

RS485, CANopen interface, internal Fast link bus,

Profibus,
bus interface
Zpétna vazba:

- Enkodér sinus / inkrementalni / absolutni s SSI, Endat,

Hyperface
- Resolver
- Hallovy sondy

Vestavény PLC automat

- kompatibilni s IEC61131-3 s Sirokym rozsahem

2.4 Rockwell automation

Firma Rockwell automation ménice pro servomotory do 3kW. [4],[5]

" Kinetix 350
Servo Drive

Obr 2.4 Ménice pro servomotory - Kinetix 300 a Kinetix 350 [4]

Tabulka 4 Parametry ménice
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Vlastnosti Kinetix 300 a Kinetix 350
Pohanény motor 3f bezkartacovy synchronni
Napajeni 3f 320 - 528 V 48 - 62 Hz
Jmenovity  vwkon  (Provedeni | A: IKW
AB.C) B: 2kW
C: 3kw
Proud (Provedeni A,B,C) A: 3,3A
B: 4,5A
C:6,5A
Kryti -
Rizeni -
Modulace -
Montaz meénice DIN lista
Velikost (provedeni A,B,C,) A: 185,1mm; 68,5mm

B: 185,1mm; 94,4mm

C: 229,6mm; 68mm
Periferie Vstupy/vystupy:

- 8 digitalni vstupy galvanicky oddélené 12 — 24V

- 4 digitalni vystupy galvanicky oddélené 12 — 24V

- 2 analogové vstupy +/-10V 14 bitd a 0 — 10V 10 bita
- 1 analogovy vystup +-10V 8 bitl

- 1relé 30V, 1A

Komunikace:

- Ethernet/IP

Zpétna vazba:

- absolutni/ inkrementalni enkodér

2.5 Schneider electric

Schneider electric dodava méni¢e LXM23D pro synchronni servomotory o vykonu 0,05kW —

4,5kW. [6]
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Obr 2.5 Ménice Schenider electric LYM28A[6]

Tabulka 5 Parametry ménice

Vlastnosti LMX23D

Pohanény motor 3f bezkartacovy synchronni

Napajeni 3f 230 V; do 1,5kW 1f a 3f 230V 47,5 - 63 Hz

Jmenovity vwkon[kW] | 0,05 |0, |02 |04 |0,75|1 15 |2 3 4,5

1

Proud [A] 064 |0, |15 |26 |45 |7 7 12 19, | 22,8

Kryti IP20

Rizenit -

Modulace PWM 16kHz do 1,5kW, 8kHz 2kW — 4,5kW

Velikost [mm] 5 |55 55 |55 55 |55 55 62 116 | 116
5

1 | 173, | 173 | 173, |173,|173,5 | 173, | 194, | 245 | 245

-

1 146 |146 | 146 |146 | 170 |170 |184 | 186 | 186

Periferie Qfstupy/vystupy:
- 8 digitalni vstupy

- 6 digitalni vystupy

- 2 analogové vstupy +/-10V

- 2 analogové vystupy +/-

- vystup pro enkodér simulaci
Komunikace:

- Modbus, Fieldbus, CANopen
Zpétna vazba:

- enkodér
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2.6 KEB

Némecka firma KEB nabizi moduldrni méni¢e Kombivert H6 jedno osé i vice osé pro synchronni
a asynchronni servomotory o vykonu 0,75kW — 240kW. V popisu se zaméfime na vykony do

5,5kW. [7]

=< EtherCAT

e <£ o é

Central mains choke é

Obr 2.6 Ménic pro servomotory Combivert H6 od KEB[7]

Axds modules
Axis modules
”

IECContol
24V supply
Powet supply
Rods modules

>_§\7_‘nmmu

Tabulka 6 Parametry ménice

Vlastnosti Combivert H6
Pohdnény motor 3f asynchronni/synchronni
Napdadjeni 3f 400 V 50/60 Hz

Jmenovity cinny vykon [KW], | A:0,75kW; 1,8kVA

jmenovity  vystupni  zdanlivy B: 2 2kW- 4kVA

vykon[KVA] (Provedeni A,B,C,D)
C: 4kW; 6,2kVA

D: 5,5kW; 8,3kVA

Jmenovity vstupni proud | A: 2,6A

(Provedeni A,B,C,D) B: 5,8A
C:9A
D: 12A
Ko IP20
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Rizeni - bezsenzorové fizeni

- detekce pozice rotoru pomoci HFI (high frequency
injection)
-vysoka presnost fizeni rychlosti a momentu
s enkodérem i bez enkodéru
- odbuzovani synchronnich motort

Modulace PWM 4/8kHz
Velikost modulii Sitka 50mm/100mm/200mm/300mm

Vyska 407mm

Hloubka: 198mm (bez chlazeni)/295mm (chlazeno

vzduchem)
Periferie Vstupy/vystupy:

- Digitalni - 4 vstupt, 4 vystupi
Komunikace:

RS232/RS485, CAN, Interbus, Profibus, Field bus
interface, Profinet, Ethernet, EtherCAT

Zpétna vazba: Multi enkodér systém

Volitelné zpétna vazba — Resolver, inkrementalni TTL,
BISS, SSI, SinCos, EnDat 2.1, EnDat 2.2, Hiperface

Vestavény Fidici systém dle standardi IEC61131-3

- mize byt pouzit jako PLC, nebo pro fizeni pohybu

(Motion Control), ¢islicové tfizeni (NC control)

KEB dale nabizi méniée pro servomotory Kombivert S6 do 5,5kW. [8]
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Housing 2 4
H1 265 265
H2 275 275
H3 310 310 i K3
D 220 220
W 50 90

&
=
L

Obr 2.7 Méni¢ kombivert S6 a jeho rozmery [8]

Tabulka 7 Parametry ménice

Vlastnosti Combivert S6
Pohaneny motor 3f asynchronni/synchronni/IPM/SRM
Napdadjeni 3f 400V 50/60 Hz

- AC rozsah 184-550V
- DC rozsah 260 — 750V

Jmenovity cinny vykon [kKW], | A: 0,75kW; 1,8kVA
jmenovity  vystupni  zdanlivy B: 1 5kW: 2 8KVA
vykon[KVA] (Provedeni

C: 2,2kW; 4kVA
A,B,C,D,E)

D: 4kW; 6,6kVA

E: 5,5kW; 8,3kVA
Jmenovity vstupni proud | A: 2,6A

(Provedeni A,B,C,D,E)

B: 4,1A
C: 5,8A
D: 9,5A

E: 12A
Kryti IP20
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Rizeni Asynchronni motor: U/f, SMM (Sensorless motor

management), vektorové, A.S.C.L-bez enkodéru

Synchronni, IPM, SRM: vektorové, S.C.L-bez

Modulace PWM 4/8kHz
Velikost modulii viz Obr 2.7 A, B, C: velikost 2

D,E: velikost 4
Periferie Vstupy/vystupy:

- Digitalni - 8 vstupti, 2 vystupt, 1 relé
- Analogové - 2 vstupd, 1 vystupt

Komunikace:RS232/RS485 pro diagnostiku nebo
displej, CAN, Real time Ethernet bus interface

Zpétna vazba: Multi enkodér systém

Volitelné zpétna vazba — Resolver, EnDat, Hiperface,
Biss, inkrementdlni HTL/TTL, inkrementdlni vystup,

vstup pro PTC termistor
Vestavény Fidici systém dle standardi IEC61131-3

- muze byt pouzit jako PLC, nebo pro fizeni pohybu

2.7 Siemens

Siemens nabizi ménice SINAMICS V90 pro synchronni servomotory s permanentnimi magnety
o vykonu 0,4 — 7kW. [9]
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Obr 2.8 Ménic Sinamics V90

I
(mm) (mm) (mm) (kg)

FSAA 180 200 1.45
FSA 180 200 2.09
FSB 100 180 220 2.73
FSC 140 260 240 5.95

Obr 2.9 Rozmeéry meénice Sinamics V90

Tabulka 8 Parametry ménice

Vlastnosti Sinamics V90

Pohanény motor 3f PMSM

Napajeni 3f 380 — 480V 50/60 Hz
Jmenovity vykon [KW] 0,4 0,75 |1 15 |2 35 |5 7
Jmenovity vstupni proud [A] 1,2 2,1 |3 53 |78 |11 12,6 | 13,2
Kryti IP20

Rizeni Regulace rychlosti, polohy, momentu
Modulace PWM 4/8kHz

Velikost modulii viz Obr 2.9 FSAA | FSA | FSA | FSB | FSB | FSC | FSC | FSC
Periferie Vstupy/vystupy:

- Digitalni - 10 vstupt, 6 vystupt

- Analogové - 2 vstupy, 2 vystupy
Komunikace:

Mini USB, RS485

Zpétna vazba: Multi enkodér systém

Enkodér
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2.8 Novotron

Firma Firma novotron vyrdbi ménic¢e pro synchronni servomotory, jako vhodna se jevi série

ND41 a ND42. [10]

Obr 2.10 Ménice Novotron rady ND40

Tabulka 9 Parametry ménice

Vlastnosti ND41 ND42
Pohdnény motor 3f synchronni motor 3f synchronni motor
Napdjeni 230V 400V
Jmenovity vykon 0,7:1,4;25kVA 3,3:6,5;12,3kVA
Maximalni proud 1x(3x) 10A jisténi 1x(3x) 10A jisténi
Komunikace Profibus/CANopen

Periferie Resolvery, sinus enkodéry, Heidenhain ENDAT 2.2
Rozmeéry 32,7x19x6 cm ‘ 32,7x19x9 (16) cm

2.9 Sureservo
Firma Sureservo nabizi nékolik variant méni¢i o vykonu 100-400W/0,75-1kW/2-3kW pro

servomotory, zamyslenému pouziti vyhovuji ménice fady SVA-2100 a SVA-2300. [11]

Obr 2.11 Menic¢ Sureservo SVA-2100 vlevo a SVA-2300 vpravo
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Tabulka 10 Parametry ménice

Vlastnosti SVA-2100 SVA-2300

Napéti 3x230V 3x230V

Vykon motoru 750W 1000W 2kW 3kW
Proud motoru 5(141)A 6,8(18,7)A 13,4 (38,4)A | 18,9 (55)A
Periferie 2x bipolarni vstupy+-10V —moment a rychlost, 8 x uzivatelsky

nastavitelny opticky oddéleny vstup, 5 x uzivatelsky nastavitelny

opticky oddéleny vystup, vstup pro enkodér

Brzda 30W zabudovany rezistor, az 1kW externi
Komunikace Modbus ASCII / RTU, up to 115.2Kbps(RS-232/RS-422/RS-485)
Hmotnost 2kg 3kg

Cena $632.00 $1054.00

2.10 TG Drives

Firma TG drives vyrabi fadu ménicu pro servomotory, jako vhodny zadstupce byl vybran meénic

fady TGA 300, které se vyrabéji v fadach 1/1,2 / 3,5 kW, konkrétné TGA 334. [12]

Obr 2.12 Menic TGA 343

Tabulka 11 Parametry ménice

Vlastnosti TGA 343

Motor 3f synchronni, linearni
Napeti 3x187-528V
Vykon motoru 2kW

Proud 4(7,5)A pti 3x400V
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Periferie Resolver-EnDAT (jednotackovy nebo viceotackovy), Hiperface

(jednotaCkovy nebo viceotackovy), snimac se signaly sincos,
inkrementalni snimac¢ s komutacnimi signaly, moznost pfipojeni dvou

snimact soucasné (napi. resolver a sincos)

Brzda 40W kontinualni, 1,5kW kratkodoba, az 9,5kW externi rezistor
Komunikace CANopen, PROFIBUS DP, SERCOS, EtherCat
Rozmery 24,6x7x17,1cm

2.11 Emerson

Firma Emerson vyrdbi Sirokou $kalu servo ménic, které jsou schopny napdjet jak asynchronni,
tak synchronni serva s permanentnimi magnety v nékolika fadach dle vybaveni od vykonu
0,75/1,1/1,5/2,2/3/4/5,5 kW do 2,8MW. K méni¢iim je mozné dokoupit karty pro rozsireni
funkci. Jako zastupce byl vybran ménic frady M702-03200080A. [13]

Tabulka 12 Parametry ménice

Vlastnosti M702-03200080A

Motor Asynchronni, synchronni,

Napeti 400V

Vykon motoru 2,2kwW

Proud 11A

Periferie 2 sloty pro moduly umoznujici pfipojeni:
Incremental, SinCos, SSl, EnDat,

HIPERFACE and Resolvery se zpétnou
vazbou, nebo 10 periderie(4xdigitalni 1/0,
3x analogovy vstup,1x analogovy 1/0O, 2x

relé

Brzda Moznost kontroly motorové brzdy
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Komunikace 2 moduly umoznujici komunikaci:
Profibus, DeviceNet, CANopen,Ethernet,
Profinet RT,EtherCAT
Rozmery 38,2x8,3x20cm

2.12 Kollmorgen

Firma Kollmorgen vyrabi Sirokou skalu ménica pro servomotory v Siroké paleté vykona. Jako
zastupce byla vybrana rasa S700- méni¢ S706. [14] Ménice se vyrabi v fadé od 1,1/2,2/4,5 do
50kVA.

Obr 2.13 Integrovany ménic s detailem

Tabulka 13 Parametry ménice

Vlastnosti 5706

Motor Asynchronni, synchronni, linedrni, stejnosmérny

Napdjeci napéti 3x208-3x480V

Rozsah vykonii 4,5kwW

Proud 6(18)A

Periferie Resolver-, Encoder-, AquadB Encoder-, ComCoder-evaluation
onboard
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Brzda 0,85 (15) kw

Komunikace CANopen, EtherCAT,RS232 a 24V pulse direction interface, 3x slot pro
rozsifeni: Profibus, Sercos DeviceNet, SyngNet, 2x CAN, 10 porty

Rozméry 34,5x70x24,3 cm

2.13 Bosh Rexroth

Firma Bosh Rexroth nabizi ménice raznych vykonovych rfad
(0,15/0,25/0,46/0,8/1,8/2,6/9 kW), jako zastupce byl vybran HCS01.1E-W0008-A-03. Bosh
Rexroth ddle nabizi ménice integrované v motoru- fada Serv Intradrive Mi, stejné jako

samostatny ménic na stejnosmérné napéti 540-750V a proud 6(18)A. [15][16]

Tabulka 14 Parametry ménice

Vlastnosti HCS01.1E-W0008-A-03

Motor neuvedeno

Napdjeci napéti 3x200-3x500V

Vykon 5,1kW

Proud 7,6(18)A

Periferie neuvedeno

Brzda 0,85 (15)kwW

Komunikace SERCOS IlI, Profinet 10, Ethernet, EtherCAT, Profibus
Rozmery 26,8x7x19,6 cm
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Obr 2.14 Vlevo motor Indtradrive Mi, vpravo ménic Indradrive MI-KMS

Tabulka 15 Parametry motoru

Rozsah proudu

Vlastnosti Indradrive MI-KMS

Rozsah maximalnich otacek 3400-6000 ot/mon

Rozsah momentu 2,2-10,5
1,6-6A

2.14 Baumuller

Firma Baumuller vyrdbi Sirokou Skalu ménic(, jako typicky zastupce byl vybran ménic rady b

maXX 3000 - b maXX 3411-L30BO o vykonu 2,5 kW v fadé je jesté méni¢ o vykonu 1kW .

V produkci jsou ménice b maxx rady4000 o vykonu do 315kW asak specifikace neni verejné

pfistupna. Firma dale nabizi méni¢ vychdzejici z fady b maXX 3000 umistény na motoru do

vykonu 6kW, avsak technické parametry zatim nejsou k dispozici. [17][18]

Obr 2.15 Servo B maxx 2500 s integrovanym ménicem na motoru
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Tabulka 16 Parametry ménice

Vlastnosti B maXX 3411-L30BO

Motor Synchronni

Napajeci napeti 3x230/3x400V

Vykon 2 5kwW

Proud 5,5(10,5)A

Periferie 4x digitalni vstup, 4x digotalni vystup, +- 10V vstup, 2x 10bit

PWM vystup

2 vstupy pro enkodéry-SINCOS absolute encoder (single-
/multiturn), SINCOS incremental encoder, Resolver (2-polig),
Incremental encoder TTL

Brzda neuvedeno
Komunikace CANopen, CANsync, ptidavny modul EtherCAT
Rozmeéry 8,5x17x17 cm

2.15 AMK Group

Firma AMK group vyrdbi nékolik fad servo ménicli, jak klasické centralizované, tak
decentralizované, véetné ménicl integrovanych na motor. Jako zastupce byl vybran ménic IC5
—vhodny pro decentralizované usporadani popfipadé pro umisténi na servo a motor
s integrovanym meénic¢em iDT5-9-10-xx0. V fadé je jesté méni¢ o vykonu 2kW a servomotory

s integrovanym driverem 480/550/750W. [19][20]

E _"__J RTE (EtherCAT, Sercos Ill, FSOE

up to 720VDC, (STO, 24VDC)

3x400VAC

Obr 2.16 Schéma decentralizovaného systéemu AMK Group
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Tabulka 17 Parametry ménice

Vlastnosti Ménic IC5

Motor -

Napdjeci napéti 3x400V

Vykon 5kVA

Proud 8,2(16,5)A motor 25A DC vystup

Periferie 3x 2 digitalni vystupy nebolx analogovy, 3x 2 digitalni vstupy

nebolx analogovy, absolutni enkodér

Brzda Externi rezistor
Komunikace EtherCAT, SERCOS, FSoE
Rozmeéry 27x10x4,3(8,9)cm (s integrovanym chlazenim)

Tabulka 18 Parametry — motor s integrovanym ménic¢em

Vlastnosti iDT5-9-10-xxO
Napajeci napeéti 520-720V DC
Moment 2,4(9,5)Nm
Maximalni otacky 30000t/min
Proud 1,7(6)A
Vykon 0,75kW
Rozmery Délka 25,8 cm

2.16 Fuji electric
Firma Fuji electric vyrabi méni¢e fady FRENIC-MEGA Servo ve vykonové fadé

0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5 -220kW.

Jako zastupce byl vybran ménic o vykonu 2,2kW. [21]

Tabulka 19 Parametry ménice

Vlastnosti FRENIC-MEGA Servo
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Motor Asynchronni, synchronni
Napdjeci napéti 3x380-480V
Vykon 2,2kW
Proud 5(10)A
Periferie ABZ encoder, FA coder, resolver
Brzda Zabudovany rezistor, 100% momentu motoru, 3% duty cycle
Komunikace ProfiBus DP, DeviceNet, CANopen , Ethernet-IP
Rozmeéry 2,7kg
2.17 Teknic

Firma teknic vyrabi ménice v fadach Meridian a Eclipse, avSak specifikace neni verejna. Firma

teknic vsak také vyrabi integrované ménice pfimo v téle serva. Serva ClearPath maji vykon

v fadu stovek wattd, Spickovy vykon cca 1,5kW. [22]

Obr 2.17 Servo s integrovanym ménicem ClearPath

Tabulka 20 Parametry - servo s integrovanym méni¢em

‘ Vlastnosti

| CPM-MCVC-2341D-RLN |
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Napdjeci napéti 90V DC
Moment 0,34(1,69)Nm
Maximalni otdcky 40000t/min

Proud -

Vykon -
Komunikace USB, digitalni I/O,PWM
Rozmeéry 6x6x14cm

2.18 Anaheim automation

Firma Anaheimautomation nabizi jak servoménice tak serva s integrovanym ménic¢em. Jako
zastupce ménicl byl vybran PRONET-E-20A. Meéni¢e rtady PRONET-E maji vykony
0,2/0,4/0,75/1/2/3/5 kW. Jako zastupce servomotorll s integrovanym ménic¢em byl vybran
SRMD343-401-3600. [23][24] Motory s interovanym méni¢em maji vykony od 178 do 305 W.

B
| o
; 14

e
o

s

T

Obr 2.18 Meéni¢ PRONET-E-20A

Tabulka 21 Parametry ménice

Vlastnosti PRONET-E-20A

Motor -

Napdjeci napéti 3x170-400V

Vykon 2kW

Proud -

Periferie 2500 P/R Encoder , 8vstupu, 4 vystupy
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Brzda nespecifikovano
Komunikace Modbus,CANopen , RS485
Rozmeéry 10x18x18 cm
Cena 934

Obr 2.19 Servo s integrovanym ménicem SRMD343-401-3600

Tabulka 22 Parametry - servo s inegrovanym méni¢em

Vlastnosti SRMD343-401-3600
Napajeci napéti 110-220V AC
Moment 1,95(2,15)nM
Maximalni otacky 2778ot/min
Proud 7,5A
Vykon 468 W
Komunikace USB, digitalni I/O
rozméry Nema 34 x23,7cm
2.19 Parker

Firma Parker vyrdbi serva

0,28/0,34/0,53/0,62/1,34 kW. Jako zastupce byl vybran motor MDC100.[25]

sintegrovanym  ménicem ve

vykonové fadé
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Obr 2.20 Servo MDC100

Tabulka 23 Parametry - servo s inegrovanym méni¢em

Parametry MDC100
Napdjeci napéti 325-720V DC
Moment 4,4(26,7)Nm
Maximalni otdcky 30000t/min
Proud 3,4(4,2)A
Vykon 1367 W
Komunikace EtherCAT nebo CANopen, 2vstupy, 2vystupy, resolver
rozmery 19x10x26 cm
2.20 Axor

Firma Axor nabizi serva FASTBACK sintegrovanym méni¢em ve vykonové tadé

0,3/0,42/0,72/0,88/1/1,4 kW Jako zastupce byl vybran FBK220T100M. [26]

Obr 2.21 Servo FASTBACK od firmy Axor
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Tabulka 24 Parametry - servo s inegrovanym méni¢em

Parametry Hodnoty

Napdjeci napéti 3x (1x) 230 V

Moment 4,5(10,5)Nm

Maximalni otdcky 30000t/min

Proud -

Vykon ccal413w

Komunikace CANbus, CANopen, RS232,RS485, 2vstupy, 1vystup, resolver
rozmery 10x10x33,6 cm

3 Tabulky paramatr

Tabulka 25 Vykonové fady ménicu pro sermotory

P[kW]/S[kVA] | O- 0,5-1 | 1- 1,5-2 | 2- 2,5-3 | 3- 3,5-4 | 4- 4,5-5 | 5+
- 0,5 1,5 2,5 3,5 4,5
Firma
ABB 2 3,5 4,4
62
Contraves - 2,5 4,2
drives 6,8
Gefran 1,5 2,5 3 4
5,5
Rockwell - 1 2 3
automation
Schneider- 10,050,10,20,40,751 1,5 2 3 4,5
electric
KEB — H6 0,75 2,2 4
5,5
KEB — S6 0,75 1,5 2,2 4
5,5
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Siemens 0,4 0,75 1 1,5 2,2 4
7

Novotron 0,7 1,4 2,5 3,3
6,5+

Sureservo 0,1-04 0,75 1 2 3

TG Drives 1,1 2 3,5

EMERSON 0,751,11,5 2,2 3
5,5

Kollmorgen 1,1 2,2 4,5
X

Baumuller 1 2,5

Bosh 0,150,250,46 0,8 1,8 2,6

rexroth 9

Servo 4,5

AMK Group 2
0,48-0,75

Fuji electric 0,40,75 1,5 2,2 3,7
5,5

Teknic 0,1-0,4

Anaheim 0,20,40,75 1 2 3

automation
0,1-0,3

Parker 0,280,34 0,53 0,62 1,34

Axor 0,30,420,720,881 1,4

- Integrovany driver do motoru samostatny ménic

Tabulka 26 Periferie méni¢l pro servomotory

Periferie ol _d el wulanalanle- < | © |l o] | o @ o

Ll ad<|D|lex|lxe| || S|lo|lS|alvw|laolaoli|a
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Firma
ABB X X X X X
Contraves - XX X X1 X X X X
drives
Gefran X1X X X X X X X
Rockwell - X X X X
automation
Schneider - X X X| X X X
electric
KEB — H6 X1|X X XXX X]X X X X1 X
KEB — S6 X1|X X X XX X X
Siemens X XX X X
Novotron X X X X
Sureservo X IX X IX X X
TG Drives X X X X 11X
EMERSON X X X X X X X X X
Kollmorgen X IX X X X | X X IX X
Baumuller X | X X X X X
Bosh rexroth ? X X X X
AMK Group X IX X X | X
X X

Fuji electric X X X X X
Teknic X X X
Anaheim X X X X 11X
automation

X X IX
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Parker X IX X I X X X
Axor X I X X I X X IX
4 Zaveér

V soucasné dobé jsou témér vSechny ménice pro servomotory schopny komunikovat
s nadtfazenym tidicim systémem (PC, nebo PLC). Mezi nejpouzivanéjsi komunikacni protokoly
patfi Ethernet, CAN, RS232/485, Modbus, Profibus, USB. Pro mozZnost snimani rychlosti a
polohy jsou témér vSsechny ménice vybaveny vstupy pro enkodéry (inkrementalni, absolutni)
a resolvery, dale analogovymi a digitalnimi vstupy/vystupy. Zajimavé feSeni ménice nabizi
firma Gefran s vestavénym PLC automatem, ktery je kompatibilni s IEC61131-3 s Sirokym

rozsahem programovacich jazykd.

Servo ménice se Casto vyrabéji na Siroké rozsahy napdjecich napéti pro pouziti jak v Americké
siti 110V (3x208V) tak Evropské siti 230V (3x400)V. Ménice se vyrabéji bud pro pfipojeni na sit
3x208V/1x230V nebo pro cely rozsah napéti 3x110V/3x400V. Napf. firma TG drives nabizi

driver s rozsahem napéti 3x187 az 3x528V.
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Firmy také nabizi decentralizované servoménice ¢i servoménice integrované primo na/do

motoru. Serva s integrovanymi drivery pfimo do téla motoru jsou ve vyrobé, aviak pro trvalé
vykony do 500W, omezenou konektivitou a ¢asto pouze stejnosmérnym napajenim. Originalni
feSeni pouziva firma TEKNIC s fadou serv ClearPath, kdy pouZity driver pfiliS nezvétSuje
rozméry servomotoru. Konektivita je vsak velice omezena- na USB a digitdIni I/O a vykon na
cca 500W. Obdobné feseni nabizi firma Anaheim automation, jejich serva viak maji Modbus,

CANopen , RS485 avsak za cenu vétsich rozméra.

Firma AXOR nabizi serva s ménici umisténymi na loZiskovém Stitu, o vykonech do cca 1500W
se vsemi potfebnymi komunika¢nimi periferiemi. Za zminku stoji firmy Bosch Rexroth,
Baumuller a Parker, nabizejici a serva pro decentralizovany systém s drivery umistitelnymi na

motor

Nejuniverzalnéjsi systém firmy AMC Group, s méni¢em (iC) se vSemi potrebnymi
komunikaénimi periferiemi, ktery je mozné umistit jak na motor, tak na panel. Driver je
napajen 3x400V, je schopen napajet motor o pfikonu 5kVA a ma vystup stejnosmérného
proudu 25A pro napdajeni dalSich driver( jako napfiklad integrovaného driveru na servo IDT5

a to vse pfi rozmérech 27x10x4,3cm.

Parametry ménicl jsou uvedeny v tabulkach Tabulka 25 Tabulka 26.Tabulka 26
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