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Software

Software library of estimator and soft sensors

Estimator rychlosti z polohy — Kalman filtr
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Estimator rychlosti rotoru, polohy rotoru a zatézného
momentu — Kalman flltr
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Estlmator polohy a rychlosti rotoru - Kalma filtr
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Estimator polohy rotoru — Injektaz + Kalman f||tr
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V souladu s platnou metodikou Uradu viady
CR je uplatfiovan software ,Software library of

estimator and soft sensors”.

Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
projektu Ministerstva Skolstvi, mladeze a
télovychovy €. LO1607: Nové technologie a
koncepce pro inteligentni primyslové systémy
(RICE), Technologické agentury Ceské
republiky (TACR) &. TE02000103 Centrum
inteligentnich pohont a pokrogilého Fizeni
stroju (CIDAM) a Studentského grantového
systému €. SGS-2015-038: Vyzkum a vyvoj
perspektivnich  technologii v elektrickych

pohonech a strojich Il.

Predkladany vysledek predstavuje
softwarovou knihovnu, ktera je souborem
vybranych estimatort rGznych veli¢in (napf.
poloha rotoru, rychlost rotoru, zatézny
moment atd.), které jsou nutné pro fizeni Ci
diagnostiku zvoleného zafizeni (pohonu).
Knihovna byla napsana v jazyce C++ tak, aby
byla nezavisla na platformé pouzitého Fidiciho
mikrokontroléru.  Jelikoz ~ jsou  veskeré
matematické operace provadény v plovouci
fadové carce, je jeji pouziti vyhradné ur¢eno
pro floatové mikrokontroléry.

Pro zajisténi dostatecné modularity bylo
vyuzito vlastnosti jazyka C++, ktery umoznuje
jednotlivé dale funkéné nedélitelné bloky
zdrojového kédu (SW moduly) nadefinovat ve
formé tfid.

Dokumentace ke zdrojovému kédu je
automaticky generovana pomoci nastroje
Doxygen z hlavi¢kovych soubor(i knihovny v

Lhtml“ formé.
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a pokrocilého Fizeni strojt



