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Software

Software library of drive/motor control building blocks
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22| //Headers inclusions
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1af#include ",
24| #include "m
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20|/ Private perametrized maczos definitions
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//Global variables definitions
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Red filtru - vstupni promenne funkce "Parlnic”

3| //vetupni pr
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Vstupni nefiltrovana hodnota - vstupni promenna funkce "Calcul"

ss|  // Return
ao|/

Vystupni filtrovena hodmota - navratova hodnota funkce "Calcul”

&z|//Tnicializace paramecru
&3l void C_Mov_Aver_Filter::Parlnit({uint_leastlé_t tmp_Order)
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20| //Tnicializ: ocita
21| //tmp_Tnput: Vstupni ne:
22| void C_Mov_Aver Filter:

s or- -
7¢| Sum = tmp_Inputs (1-Order) ;
7

25| / /Vypocet
s0| //£mp_Tnput: Vatupni ne:
01| F32 C_Mov_Aver_Filter::

vana hodnota
(F32 tmp_Tnput)

03 register F32 tmp_Output;

gs| Sum += tmp_Tnpuc;
sl ©mp Sutpur = Sum / Order:
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V souladu s platnou metodikou Ufadu viady CR je
uplatiovan software ,Software library of drive/motor

control building blocks*.

Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim projektu
TE02000103 s finanéni podporou TACR a s podporou
Ministerstva $kolstvi, mladeZe a t&lovychovy CR v
ramci projektu RICE — Nové technologie a koncepce
pro inteligentni systémy, &islo projektu LO1607.

Zdrojovy kéd knihovny obsahuje rdzné varianty
vektorového Fizeni a pfimého fizeni momentu, jenz
jsou v soucasné dobé vyuzivany pro fizeni ASM a
PMSM motorl. Regula¢ni knihovna byla napsana
v jazyce C++ tak, aby byla nezavisla na platformé
pouzitého Fidiciho mikrokontroléru. Jelikoz jsou
veskeré matematické operace provadény v plovouci
fadoveé carce, je jeji pouziti vyhradné ur¢eno pro vyssi
fady mikrokontrolér(, které maji ve své instrukéni sadé

floatové operace.

Pro zajisténi dostate¢né modularity bylo vyuZzito
vlastnosti jazyka C++, ktery umoznuje jednotlivé dale
funkéné nedélitelné bloky zdrojového koédu (SW
moduly) nadefinovat ve formé tfid. Touto
programatorskou technikou je predevSim zajiSténo
snadné vytvareni i modifikace regula¢nich struktur, jez
byly  sestaveny zjiz predem otestovanych

softwarovych moduld.

Dokumentace ke zdrojovému koédu je automaticky
generovana pomoci nastroje Doxygen z hlavickovych
soubortt knihovny v ,html“ formé. Volba, zda je
dokumentace uvedena v anglickém ¢i ¢eském jazyce,
se provadi parametricky pfi prekladu knihovny. VysSe
uvedeny zplGsob zaru€uje maximalni provazanost
dotéené dokumentace se zdrojovym kédem a jeji

automatickou aktualizaci.

Program Centra kompetence

G‘,IDAM

Centrum inteligentnich pohont
a pokrocilého Fizeni stroji



