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Anotace 
 

Tato výzkumná zpráva se zabývá popisem experimentálního standu nové generace trakčního 

pohonu pro lehkou trakci využívajícího vysokorychlostního trakčního motoru na bázi PMSM. 
Hlavní částí zprávy je popis řídicích algoritmů trakčního pohonu s PMSM motorem. Součástí 

zprávy jsou i simulační výsledky navržených simulačních algoritmů. 
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Název zprávy v anglickém jazyce / Report title 
 

The design of the Test rig for high speed traction PMSM drive (Control algorithms) 
 
 

 

Anotace v anglickém jazyce / Abstract 
 

This research report deals with the description of the experimental stand of the new 
generation traction drive for light traction using the high speed traction motor based on 
PMSM. The main part of the report is a description of the traction drive control algorithms 
with the PMSM engine. The report also includes simulation results of proposed simulation 
algorithms. 
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