
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 
 

 V souladu s platnou metodikou Úřadu vlády 

ČR je uplatňován funkční vzorek 

„Optimalizované algoritmy řízení vyvinutých 

pohonů drážních vozidel“. 

 Funkční vzorek vznikl v přímé souvislosti 

s řešením projektu Technologické agentury 

České republiky (TAČR) č. TE01020038: 

Centrum kompetence drážních vozidel. 

 V rámci funkčního vzorku bylo vyvinuto několik 

variant řídicích algoritmů pro trakční pohon se 

dvěma paralelně spojenými asynchronními 

motory napájenými z jednoho střídače. 

Vyvinuté řídicí algoritmy jsou založeny na 

prediktivním řízení, kde je využito 

matematického modelu k nalezení optimálního 

řídicího zásahu. Značná pozornost byla 

věnována analyse chování pohonu při 

nevyvážené zátěži. Tyto podmínky jsou pro 

řídicí algoritmy velmi náročné.  
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