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Funkcni vzorek

Hardwarovy simulator pohonu s asynchronnim motorem
v hradlovém poli

» V souladu s platnou metodikou Utadu
vliady CR je uplatiiovan funkéni vzorek
~Hardwarovy simulator pohonu s asyn-
chronnim motorem v hradlovém poli*.

» Funkéni vzorek vznikl v pfimé sou-
vislosti s fe$enim projektu TACR, ¢&.
TE02000103 (Centrum inteligentnich

pohonll a pokrocilého Fizeni stroju -

== CIDAM).

» NavrZzeny a postaveny funkéni vzorek
Resuts zajist'uje nasledujici:
Feedback Latenc; s 7 s v v ,
' — Zadavani vSech klicovych para-
metrd modelu motoru (indukénosti
Woddl | [Convarter e Bier || a odpory vinuti, moment setrvac-
{ EMIE_ |1/ registers arameters [/} | model motor model integrator | | . v , . v v v
g °PWM ‘ e — nosti, tfeni, atd.) i stfidace (napf.
ubytky na polovodiCich, mrtvé
Gasy, atd.)

— Je mozné model virtualné zatizit
nastavenim zatézného momentu
jako parametru modelu.

Multiplexer

- Model v sobé dale integruje i PWM
modulator s nastavenim stiidy a
periody signald pro model stfi-
dace.

— Vystupem modelu jsou pak fazové
proudy v abc soufadném systému,
otacky, tok vinutim atd.

EVIDENCNI CISLO : S - Model je realizovan jako entita

22190-FV026-2019 [ | | I . . -
v hradlovém poli (FPGA), coz

KONTAKTNi OSOBA: mu umoznuje provgdet vygpct)vl
Ing. Toma$ Kosan, Ph.D., celé sestavy (modulator + stfidac
Ing. Jakub Talla, Ph.D. ; + asynchronni motor) v reéalném
tel.: 377 63 4136 Case

kosan@rice.zcu.cz )

— Spravna funkce modelu byla oveé-
fena porovnanim s realnym poho-
nem.
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Univerzitni 8, 306 14 Plzen

- Implementace byla realizovana
v prostftedi Matlab Simulink a
nasledné prevedena do FPGA
Cyclone lII.




