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Software

Software library of adaptive and dual control
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Program Centra kompetence

V souladu s platnou metodikou Ufadu vlady

CR je uplatriovan software.

Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
TACR, TE02000103,
inteligentnich pohont a pokrocilého fizeni
stroju (CIDAM).

projektu Centrum

Softwarova knihovna zaloZzend na varianté
prediktivniho  fizeni s koneénym  poctem

akénich zasahu (FCS-MPC)

Vhodné navrzena ztratova funkce umoziuje

vybuzeni systému.

Jde o

s relativné vysokou frekvenci do statorového

injektdz  pozadovaného napéti

obvodu stroje.

Je sledovana odezva injektovaného napéti
v protékajicim proudu.

Na zakladé odezvy Ize urcit definovanou
stavovou veli¢inu systému (v tomto pfipadée
polohu rotoru

synchronniho stroje

s permanentnimi magnety na rotoru).



