
 

Tato st rana se použi je  pouze v  př ípadě,  že  neprovádíte  zápis do OBD sami.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 
 
 
 

 

 V souladu s platnou metodikou Úřadu vlády 

ČR je uplatňován software. 

 Software vznikl v přímé souvislosti s řešením 

projektu TAČR, TE02000103, Centrum 

inteligentních pohonů a pokročilého řízení 

strojů (CIDAM). 

 Softwarová knihovna založená na variantě 

prediktivního řízení s konečným počtem 

akčních zásahů (FCS-MPC) 

 Vhodně navržená ztrátová funkce umožňuje 

vybuzení systému. 

 Jde o injektáž požadovaného napětí 

s relativně vysokou frekvencí do statorového 

obvodu stroje. 

 Je sledována odezva injektovaného napětí 

v protékajícím proudu. 

 Na základě odezvy lze určit definovanou 

stavovou veličinu systému (v tomto případě 

polohu rotoru synchronního stroje 

s permanentními magnety na rotoru). 

Software 

Software library of adaptive and dual control 
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