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,Metodika hodnoceni vysledkll vyzkumnych
organizaci a hodnoceni vysledkd ukonéenych
program@l je uplatfiovan software ,Ridici

systém manipulatoru pro studeny kelimek*.

Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
SGS-2018-023

Software pro fizeni manipulacniho systému
studeného kelimku byl navrzen pro specifické
potieby obsluhy a experimentl pfi taveni
metodou Indcution skull melting. Algoritmus
byl realizovan v prostfedi LabVIEW, které je
zalozeno na grafické interpretaci kédu.
Software umoznuje polohovani zakladni
desky, na kterou Ize nainstalovat napf. méfici
zafizeni zasouvané do komory studeného
kelimku. Systém je ovladatelny pomoci
softwaru tfemi zpusoby z operatorského
panelu: manualni rezim, pIné automaticky
reZim a rezim poloautomaticky pomoci
analogovych ovladacich prvkd. Software
umoznuje nastavit bezpe&nostni, virtualni
mantinely posunu manipulatoru. Dale pak
kalibraci systému, specifické bezpecnostni

funkce a rezimy fizeni pozadované polohy.



