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Anotace 

Tato výzkumná zpráva se zabývá algoritmy řízení určené pro laboratorní model TNS. Hlavní 
část práce je věnována detailnímu popisu navržené regulace. Jsou zde datailně popsány 
jednotlivé části regulace a základní odvození. Funkčnost navrženého algoritmu řízení je 
dokumentována na zachycených průbězích měřených signálů laboratorního modelu a 
vytvořeného simulačního modelu. Zpráva zároveň obsahuje, detailní popis použitý při 
oživování měniče z pohledu řídící části a popis startovací sekvence laboratorního modelu. 
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Control of laboratory model of TSS with electronic balancer 

 

Anotace v anglickém jazyce / Abstract 

This research report deals with design of control for laboratory model of TSS. The main part 
deals with detailed description of designed control. The individual parts of the control and 
the basic derivation are described in detail. The functionality of the designed control is 
documented on the captured waveforms of the laboratory prototype and the mathematical 
model. The report is including with revival of the laboratory model from control part point of 
view and description of starting sequence of laboratory prototype. 
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