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Funkcni vzorek

Ridici jednotka simulatoru

)¢

Vyvojova verze zafizeni pro sbér dat realného letu

V souladu s platnou metodikou Ufadu vlady
CR je uplatfiovan funkéni vzorek.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim TACR TREND 1 — FW01010257 -
Simulator letovych vlastnosti padakového
kluzaku.

Funkéni vzorek centralni fidici jednotky
simulatoru padakového kluzaku se sklada ze
senzorl, akénich ¢lenl (sedmi driveru pro
ovladani servomotorti a pfislusnych jisticich
prvkl) a nékolika mikrokontrolérd. Systém je
fizen pres periférie programem, ktery je
spustén na vykonném pocitaci a komunikuje s
aplikaci pro virtualni realitu.

Rizeni je zaloZeno na datech ziskanych z
pfimého méfeni a na datech z virtualniho
pocitatového modelu. Na zakladé numerické
simulace navrZzeného dynamického modelu
béziciho v readlném Case, zajistuje sbér dat
(senzory polohy a zrychleni, senzory tlaku) a
fizeni akénich ¢lent  (servomotory pro
zajisténi dostate¢né dynamické odezvy v
sedatce a servomotory zajistujici zpétnou
vazbu do ovladacich prvkl - fidicich popruht
a speed  systému). Simulace  byla
konfrontovana s daty z nékolika realnych letd,

které byly uskute€nény testovacim pilotem.




