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Funkcni vzorek

Magnetické soft-roboticke chapadlo

Funkéni  vzorek  magnetického  sofi-robotického
chapadla umisteny na robotickéem manipulatoru a 3D
vizualizace modelu konstrukce efektoru (miniatura).

. Ovladaci aplikace G-man.

V souladu s platnou metodikou Ufadu viady
CR je uplatiovan funkéni vzorek ,Magnetické
soft-robotické chapadlo*.

Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti s
feSenim projektd LO1607 a SGS-2018-043.
Soft-robotické chapadlo (koncovy efektor) se
sklada z elastickych magnetickych celisti,
soustavy elektromagnetl a fidici elektroniky.
Chapadlo je umisténo na robotickém rameni a
je ovladano vyvinutym software G-man.

Celisti jsou vyrobeny technologii tlakového liti
z magnetoreologického elastomeru (MRE).
MRE je kompozitni material tvofeny polymerni
matrici s feromagnetickymi mirkocasticemi.
Pohyb jednotlivych Celisti je ovladan pouze
magnetickym polem generovanym dil¢im
elektromagnetem umisténym v magnetickém
obvodu s permanentnimi magnety.

Ridici elektronika zaji$tuje buzeni soustavy
elektromagnetu je umisténa mimo koncova
efektor. Jedna se o vyvinuty mikroprocesorem
fizeny napdjeci zdroj, ktery umoznuje
automatické ovladani Celisti podle
predepsaného profilu proudu elektromagnetu.
Software G-man slouzi k synchronnimu
ovladani chapadla a celého manipulatoru.
UmozZhiuje pfimé ovladani pomoci
standardnich vstupnich zafizeni, herniho
ovladace (gamepad) a zarover také ovladani
pomoci pfedem definovanych skriptd.
Magnetické soft-robotické chapadlo je unikatni
laboratorni prototyp, ktery byl vyvinut za
ucelem ovéreni pavodniho konceptu. Oproti
koncepci tradi€nich pneumatickych nebo
hydraulickych soft-robotickych chapadel je
plné ovladan magnetickym polem, jeho reakce
na ovladaci impulz je velmi rychld a samotna

konstrukce je robustni a spolehliva.



