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Funkcni vzorek

Hardwarovy simulator padakového kluzaku

» V souladu s platnou metodikou Uradu viady
CR je uplatfiovan funkéni vzorek.

»  Funkéni vzorek vznikl v pfimé souvislosti
s feSenim TACR TREND 1 — FW01010257 —

Simulator letovych vlastnosti padakového

kluzaku.

P Funkéni vzorek hardwarového simulatoru
padakového kluzéku je osazen na konstrukci
z hlinikovych profill, kterd ma dostate¢nou
nosnost pro zajisténi realistického pocitu z letu.
Simulator je doplnén o nosnou konstrukci
sedacky, ktera je svarena z nékolika ocelovych
profil. Na  konstrukci jsou umistény
4 tenzometry, na kterych je zavéSena pomoci
volnych  koncl samotnd sedacka. Tato
konstrukce vykazuje dostateCnou tuhost
a vraci do senzor( relevantni data z letu.

| 4 Simulator je osazen akénimi ¢leny (péti pohony
s prevodovkou, které jsou fizeny drivery)
a tenzometrickymi a dalSimi senzory, je
propojen se softwarem vyvijenym spole¢né
s timto vysledkem a reaguje na zakladni ukony
pilota jako jsou naklony v sedacce a fizeni

s vyuzitim Fidicich popruhd.
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