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Simulator trakCnich vozidel a napajeci sité
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» V souladu s platnou metodikou Ufadu vlady

CR je

trakénich vozidel a napajeci sité".

uplathovan software ,Simulator

Software vznikl s podporou Ministerstva
8kolstvi, mladeZe a t&lovychovy CR v ramci
projektu OoP VWV

technologie s vysokym podilem vestavéné

Elektrotechnické
inteligence, Cislo
CZ.02.1.01/0.0/0.0/18_069/0009855.

Vysledkem jsou nové algoritmy umoznujici
sou€asnou simulaci trakénich vozidel (napr.
bateriovych trolejbust) a napajeci sité, které
modulové rozSifuji mikroskopicky simulator
dopravy Eclipse SUMO.

Tento software umoznuje sou¢asné simulovat

elektrickd vozidla, chovani napgjeci sité
a okolni provoz a tim ovéfit vhodné nastaveni
parametrli vozidel (bateriovych trolejbust) a
infrastruktury (trolejového vedeni, méniren).
Zaroven je mozné zkoumat vzajemné vlivy a
interakce jednotlivych prvkd simulace (vozidlo,

infrastruktura, okolni provoz) a tim presnéji

hodnotit a ovéfovat efektivni strategie
nabijeni, power managmentu, jizdniho
chovéani, ¢i komunikace mezi jednotlivymi

prvky (V2V, V2G, V2X).

Soucasti algoritm  je vestavény fesSic¢
elektrickych obvodu napajeci sité, ktery mimo
jiné vyhodnocuje feSitelnost, tj. dosazitelnost,
poptavanych vykonovych pozadavkiu na sit
a zohledfiuje proudova a napétova omezeni
sité. V pfipadé nefeSitelnosti zadaného
obvodu je nalezen maximalni realizovatelny
vykon soustavy, jenz je homogenné Skalovan
na jednotliva trakéni vozidla vzhledem k jejich

puvodnim vykonovym pozadavkim.

K dispozici jsou také skripty pro

vyhodnocovani simulovanych vysledka.



