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Funkcni vzorek

Linearni aktuator s topologii koplanarnich civek

Zakladni schematické zobrazeni pojezdové drahy aktuatoru
spolecné se dvéma nezavislymi jezdci.
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Detail pojezdové drahy aktuatoru zobrazené spolecné se
zakladnim prototypem pohyblivého jezdcem.
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Elektronicka fidici jednotka vyvinuté pro ovladani proudu v
civkach aktuatoru. Elektronika umoziiuje pfimé ovladani
KONTAKTNIi OSOBA: pomoci G-kdédu skrze shérnici UART z pripojeného PC.
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Fotografie prototypu pojezdové drahy linearniho aktuatoru
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V souladu s platnou metodikou Ufadu vlady
CR je uplatiiovan funkéni vzorek.

Funkéni vzorek vznikl v pifimé souvislosti
sfeSenim projektu TP01010042 (Podpora
komer¢nich prilezitosti ZCU II).

Koncepce vyvinutého a experimentalné
ovéfeného linearniho aktuatoru vyuziva
topologii koplanarnich civek a pohyblivého
jezdce tvoreného  soustavou vzajemné
plsobicich  permanentnich magnetd. Pro
zakladni dosazeni pohybu jezdce je vyuzito
dvou prostorové posunutych koplanarnich
civek rozvinutych po celé délce pojezdové
drahy (aktuacni civky). Celkova délka
pojezdové drédhy je variabilni. Vyhodou
topologie je moznost Fizeni pohybu jezdve
nizkym pocet elektronickych spinacich prvkd.
Pojezdova draha je tvofena nemagnetickymi
materidly a lze ji vyrobit pomoci konvencnich
(vicevrstvé DPS, HDI, atd.) a zarovei také
aditivnich  technologii  (napf.  AerosolJet
Printing), a to dokonce také na flexibilni
substraty (polyimid, polyester, atd.). Pro
konstrukci jezdce aktuatoru jsou vyuZivany
permanentni magnety na bazi vzacnych
zemin (NdFeB), které jsou sestaveny a
orientovany s cilem dosazeni maximalniho
pfenosu sily na pohyblivy jezdec.

Vyuzité topologie aktuatoru ma dvé originalni
vlastnosti: (i) pohyb jezdce v hlavni ose
pojezdové drahy je mozné stabilizovat a (ii)
eliminovat vychyleni pohybem jezdce v kratké
ose pojezdové drahy. Obé tyto funkce jsou
pritom zajistény druhym parem koplanarnich
civek ortogonalné umisténym vaci hlavnimu

paru aktuacnich koplanarnich civek.



