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Software

PocitaCovy simulator letu s vyuzitim virtualni reality
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Nastaveni poZadovanych parametri

Vizualizace letu
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» V souladu s platnou metodikou Uradu vlady

CR je uplatfiovan software.

Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
TACR TREND 1 — FW01010257 — Simulator

letovych vlastnosti padakového kluzaku.

Software zajiStuje obousmérnou komunikaci
mezi konstrukci padakového kluzaku a
simulatorem, resp. VR brylemi. Umoznuje
generovat virtualni prostfedi letu, simulovat
chovani leticiho padakového  kluzaku,
reagovat na ukony pilota prostfednictvim dat
ziskanych ze senzord na konstrukci, stahovat
z databaze mapové podklady a letové
scénare, volit typ pocasi. Vykresluje prostredi
béhem letu, vypocitava a simuluje rizné letové
stavy a rezimy. Zaznamenava data
z virtualnich letd pro dal$i analyzu. Je mozné
definovat Ukoly pro uzivatele simulatoru a
nasledné je vyhodnocovat. To umozni trénovat

specifické ukoly v ramci vyukové osnovy pilota.



