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Software

Simulacni model pohonu elektrické lodi

» V souladu s platnou metodikou Uradu vlady

D CR je uplatfiovan software.

» Software vznikl s finanéni podporou TACR

C». X = v ramci projektu ¢. TM03000034, Vyvoj vysoce

- vykonné elektrické lodi s rozSifenym
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ik »  Simulaéni software je vytvoren na platformé
Matlab.

» Pomoci software Ize simulovat chovani

elektrického pohonu lodi, primarné slouzi

: > k ovéfovani parametrd elektrického stroje.
»  Vyuziti ke kontrole algoritm( fizeni pohonu, ke
| B T kontrole a dimenzovani  jednotlivych
komponent pohonu.
‘ ‘ » Vsoucasnosti je =zalozen na Vvarianté
‘ vektorového Fizeni.
» Umoznuje zadat profii pozadovaného
== momentu na zakladé pozadavkll partnert
I projektu.
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1 J » Lze sledovat Fadu veliCin, napf. moment
1= = i ! motoru, zatéZny moment, statorové proudy,
= napéti na kondenzatoru stejnosmérného
meziobvodu.
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