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Software

Univerzalni ovladaci software pro minirobotické platformy

minirobota mezi prekazkami.

Detail aplikace pro pfimé ovladani nastaveni

minirobotickych moduld.
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—Aplikace v rezimu zivého nahledu a planovani pohybu

»

V souladu s platnou metodikou Ufadu vlady

CR je uplatfiovan software.

Software vznikl v pfimé souvislosti s feSenim
projektu TN02000028 a SGS-2021-011 na
ZCU v Plizni.

Vyvinuty software je urCen k ovladani
minirobotickych platforem. Program ma za cil
komunikovat s vyvinutymi platformami pomoci
jednotného protokolu, lokalizovat robota
pomoci kamery a umoznit uzivateli realizovat
S minirobotem experimenty. Navrzené
trajektorie jsou pak pomoci tohoto programu
zpétnovazebné

vykonany a prabézné

vyhodnocovany pro snizeni rizika chyby.

Program obsahuje uZivatelské rozhrani
napsané v jazyce Python, které v realném
Case zobrazuje pracovni plochu snimanou
kamerou a do ni vizualizuje dodatecné
informace  (poloha robota, planovana
trajektorie, apod.). Uzivatel muze pomoci
rozhrani pfimo ovladat robota (klavesnice,
mys, joystick) nebo definovat komplexni ulohy,
automatizované

které  jsou nasledné

vykonavany.

Aplikace je pravidelné vyuzivana v ramci
vyzkumu pokro€ilych stroji na miniaturni
urovni. Primarné aplikace slouzi pro usnadnéni
pristupu k technologii programatoriim
s odbornosti na fizeni a vyvoj technologii

umélé inteligence.
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